Détecter un moustique par son bourdonnement

1 Description

Les moustiques sont les seuls vecteurs connus de la malaria, qui tue chaque
année des centaines de milliers de personnes. Comprendre le nombre et la locali-
sation de ces vecteurs potentiels est d’une importance majeure pour réduire les
cas de transmission de cette maladie. Ces derniéres années le deep learning est
devenu de plus en plus utilisé pour les taches de classification bio-acoustiques. A
laide de bases de donnés d’acces libre [KCWR] [PR], vous pourrez entrainer un
réseau de neurones a reconnaitre la présence d’un moustique a partir d’un son.
Ensuite vous créez une application Android qui détecte et enregistre la bourdon-
nement d’un moustique, puis envoie I'enregistrement avec d’autres metadonnés
sur un serveur.

2 Etapes

— Récupérer les données, installer Keras.

— Faire 'analyse fréquentielle des données, représenter sa transformée de
Fourier.

— Faire un premier apprentissage sur [KCWR].

— Doper les données de [PR] en appliquant un bruit de changement de
micro.

— Faire un second apprentissage avec ces données puis tester sur celles de
[KCWR].

— Ecrire un code qui écoute un micro, isole le bruit d’un moustique et en
donne les fréquences dominantes.

— Ecrire une application Android qui interface la fonction de reconnais-
sance.

— Ajouter une fonctionnalité de 'application qui envoie de nouveaux enre-
gistrements sur un serveur.
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